A1

-A10 -A10 -A10
/211 /211 /211
Schieber tiffnet Schieber schliesst Schieber Motor Sttirung
Platz 2 Platz ]2 Patz ]2
ICPU 314C-2 OP CPU 314C-2 DP CPU 30C-2 0P
Eng.  [E0O Eng  [E01 Eng.  [E02
r_\x\_\_ww f_\_x\_\_mw f_\x\_\_"ﬁ
-2X3 J29 23 130 23 3
-1X3 & -1X3 &0 -1X3 ol
ik bh 2
KM\ AUF -2KM2 \ Zu =201 | MSS
/57 43 /58 43 /52 (2

-A10 -A10 -A10 -A10
/211 /21 /21 /211
Taster Auf Taster Halt Taster Zu Taster Automatikbetrieb
Paiz ]2 Platz ]2 Paiz |2 Platz ]2
CPU 314C-2 DP CPU 31C-2 DP CPU 314C-2 DP CPU 31C-2 DP
Eng  [E10 Eng.  JEU Eng  [E12 Eng.  [E13
r_\_x\_mw r_\x\_Nw r_\x\_m» f_\x\_mm
-2X3 ch -2X3 vm_w -2X3 cﬁ -2X3 cwm
-1X3 cmN -1X3 vm_w -1X3 cm:, -1X3 cm_m
A1+TR
-$1 -S2 -S3 =Sk
Auf _”L/ Halt Zu Automatik T/




