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Habe nur WF2 und WF4, deshalb hier eine Beschreibung wieich das
angehen wiirde:

Ich wiirde die Gewindebuchse als erstes einbauen und zwar als Drehgelenk.
Hat dadurch nur Rotation. (Siehe Seite 2)

Die Spindel BG wiirde ich danach als Schubgelenk einbauen. Hat dadurch
nur Translation. (Siehe Seite 3)

Dann im Mechanismus ein Getriebepaar definieren (Zahnstange — Ritzel).
(Siehe Seite 4)
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