Eingabe fur die Vorwartsbewegung 45° auf dem Kreisbogen

L Servomﬂtﬂr-[}eﬁnit[j |'£| = Servomﬂtor-[}eﬁnit[j
MName MName
|'_.r-ﬂ.|:hse| |:;—An:hse-links|
|T1_,rp| Profil | |T1_,.p| Prafil |
Spezifikation Spezifikation
E |Geschwindigke'rt  |mm / sec | E |Geschwindigke'rt  |mm / sec
Ausgangsposition Ausgangsposition
Altuell Abctuell
| |mm | | mm |
Betrag Betrag
| Benutzerdefiniert w | | Benutzerdefiniert V|
Ausdruck Domane Ausdnick Domane
-62 57sin(360%/8) - 62 5 cos(3601/8) EL
[mm] [mm]
[mm] [mm]
o+ O+
[mm] [mm]
Grafisch darstellen Grafisch darstellen
[ ] Position [ ] Position
Geschwindigheit Geschwindigheit
[ ] In separaten Graphen [ ] Beschleunigung [] In separaten Graphen [_] Beschleunigung

| ok || Zuweisen | [ Abbrechen |

| ok || Zuweisen | [ Abbrechen




Eingabe fur die Rickwartsbewegung 45° auf dem Kreisbogen

2| Servomotor-Definition |§| Z| Servomotor-Definition |£|
MName MName
Y-Achse2 | B [%Achsedinks2 |
| Typ | Profi | Typ | Profi
Spezffikation Spezifikation
E | Geschwindigkeit % |mm / sec | E | Geschwindigkeit » |mm / sec
Ausgangsposition Ausgangsposition
Alctuell Akctuell
8o |[-20 |mm REl & |[o |mm |
Betrag Betrag
| Benutzerdefiniert v| | Benutzerdefiniert v
Ausdnuck Domane Ausdnuck Domane
62 5%5in(3607(14)/8) E'I' -62 5"cos(3607(14)/8) E'I'
[mm] 0=
o+ LI+
[mm] [(mm]
Grafizch darstellen Grafizch darstellen
[] Postion [] Posttion
Geschwindigheit Geschwindighkeit
[ In separaten Graphen [ ]| Beschleunigung [ ] In separaten Graphen [ ] Beschleunigung

| oK || Zuweisen | | Abbrechen | [ 0K | [ Zuweisen | [ Abbrechen |
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