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Im oben abgebildeten Beispiel soll die Hohe des rechten Prismas so
eingestellt werden, dass das Drehteil waagrecht in der Auflage liegt. D.h.
das Prisma muss in seiner Lage an das Drehteil herangeschoben
werden. Das orange Gestell ist vollstdndig bestimmt (z.B. von einem
Kollegen). Es fehlen die Schreibrechte auf die Unterbaugruppe ,Gestell.
Es gibt einen Konflikt, da das Prisma nicht verschoben und das Drehteil
nicht nach beiden Prismen ausgerichtet werden kann. Waren die
Schreibrechte vorhanden, koénnte das rechte Prisma in der
Vertikalrichtung entlang der L&ngsnuten freigegeben und verschoben
werden.
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Folgende
Problem:
Die Zwangsbedingungen der Unter-
baugruppe muissen
Ebene Uberschrieben werden.
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D.h. die urspringlichen Zwangsbedin-
gungen aus der Unterbaugruppe bleiben
zwar erhalten, werden aber ignoriert (Durch
den grinen Pfeil im Symbol erkennbar).
Damit kann zum Einen eine Alternativ-
position gewahlt werden und zum Anderen
werden die Zwangsbedingung nun auf eine
Ebene gehoben, auf der man Schreibrecht
hat. In der oberen Abbildung wurde die
Funktion Position Uberschreiben auf dem
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Das Prisma (rot) muss in vertikaler Richtung
frei gegeben werden. Dazu werden die
entsprechenden Zwangsbedingungen un-
terdriickt. Unterdriickte Zwangsbedingun-
gen werden im Grafik-Fenster beige
dargestellt (siehe Abb. nachste Seite, hier:
rot gestrichelt markiert).
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Tipp: Unter

(Detailed View; Lupe)

dieser

Abhéngigkeiten (Dependencies)
ausgewahlte Komponente durch Klicken auf
alle Zwangsbedingungen aufgelistet.

~Prisma_2* ausgefuhrt. Es werden aber alle
Zwangsbedinungen
ebene um eine Stufe héher kopiert.

Baugruppen-

werden fur die
Detaillierte Ansicht

Dabei

bedeuten die griinen Hakchen, dass die Zwangsbedingungen nach oben
x<durchgereicht® wurden (was man am grinen Pfeil sieht, der nach oben
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zeigt) aber noch aktiv sind. Die fehlenden Hakchen (weiBe Kastchen)
weisen darauf hin, dass die ebenfalls ,durchgereichten® Zwangs-
bedingungen inaktiv sind.

Das Unterdriicken der Zwangsbedingungen (inaktiv machen) ist eine
Voraussetzung, um neue Zwangsbedingungen festlegen zu kénnen.

Jetzt kann das Prisma an die Welle heran-
geschoben werden.

Auch bei einer Anderung des Durch-
messers passt sich die Position des
Prismas an.

Im zweiten Fall soll das Gestell mit der Welle in einem Transportgehause
verstaut werden. Dabei wird die Welle am grinen Gehause durch eine
Schraube zur Transportsicherung fixiert.
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M (g schulterschraube_m5 = M(#p Cestell
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Bei mehrstufigen Baugruppen werden die Zwangsbedingungen immer in
die Oberbaugruppe Uberreicht, die Als aktives Teil festgelegt wurde. In
den beiden folgenden Abbildungen wurde die Position der
Unterlegscheibe (,Scheibe®) Uberschrieben. Der Unterschied ist, dass
einmal die ,BG2“ (links) und einmal die ,BG71“ (rechts) aktiv ist. Links
wurden alle Zwangsbedingungen aus der Unterbaugruppe ,Gestell* in
die Oberbaugruppe ,BGZ‘ Ubergeben, rechts wurden sie ,nur in die
,BG1“ hochgereicht.

_— g s
5-ME 862
EfMAt, Bo2
. - & W Zwangsbedingungen v
¥ Zwangsbedingungen EETE
S [m[E ) [ ]
= My BG1 [ ]
ta Zwangsbedingungen L'
# M zwangsbedingungen "4 A, Gestell e
= este 1
=Wy Gestell 3 ’
2 EFZ ooy >z @ M Zwangsbedingungen s
wangsbedingungen
= A (@ ass_zylinderschraube_M4x16| ©
B ass_zylinderschraube_M4x16| © B (f ass_zylinderschraube_M4x16| ©
9 ass_zylinderschraube_hax15 | ] (g ass_zviinders chraube_M4x16| ©
(g ass_zylinderschraube_M4x16| D EL'ass_zvhnderschrauha_M4xIﬁ 0
& (p ass_zylinderschraube_Mdx15 | © G Grund ) el
% runi atte =
A (§ Grundplatte = o : Ha\(erzng .
B [ Halterung L ] ¥ (g Prisma_1 [
WA Prisma_1 ® Mg Pnsma_z [}
8 g Prisma_2 L J M scheibe ©
B colschebe, - | i =
Packen W (#iScheibe
M (g Scheibe Packen

WA (g schulters © Als aktives Teil festlegen
Als aktives Teil festlegen
A schulters 0] Als Anzsigeteil festiegen !

=
W g welle Ubergeordn. Element anzeigen 4 A welle . Als Anzeigeteil Festlegen
] h SFfnen » () Gehasuse Ubergeordn. Element anzeigen 4
(# Gehaeuse ; P .
) hulterschraull  Schiefien r M schulterschrauby
(# schulterschrau o ;
7t} Reference Set ersetzen 5 o
T Reference Set ersetzen »

Ry Leichtaemicht anzsigen
¥ Komponente ersetzen...
"L Baugrupperzwangsbedingungen. .

) Leichtaswicht anzeigen
¥ Komponente ersetzen..,

) " Baugruppenezwangsbedingungen. .
7 verschisben. .. ]
o [(—— o7 verschisten. ..

'Dsition UDerschreDen
4| Pasition Oherschreiben

=) A BC2
= 'T{Zwangsbedimgungen

Tﬂ* Berlihrung (PRISMA_1, GEHAEUSE)
% W Berlihrung (GRUNDPLATTE, GEHAEUSE)
Eﬂ_-l_- Fixieren (GEHAEUSE)
[l Mitte (GRUNDPLATTE, GEHAEUSE)
E@ Konzentrisch (ASS_ZYLINDERSCHRA...
[ Berlihrung (PRISMA_T, WELLE)
[#1 g Beriihrung (PRISMA_1, WELLE)
E‘ﬂ Ausrichten (PRISMA_1, WELLE)
FAj§s Haftung (GRUNDPLATTE, BG1)
[#igs Haftung (GRUNDPLATTE, GESTELL)
[A g+ Berilhrung (SCHULTERSCHRAUBE_M
[ Berlihrung (SCHEIBE, HALTERUNG)
g1 Beriihrung (SCHULTERSCHRAUBE_M...
43| Ausrichten (GRUNDPLATTE, HALTER...
[g}| Ausrichten (GRUNDPLATTE, PRISMA .
A4 Bertihrung (HALTERUNG, SCHEIBE)
[#1.4}] Ausrichten (GRUNDPLATTE, HALTER
M@ Konzentrisch (SCHEIBE, SCHULTERSC..
Mg Berlihrung (PRISMA_1, GRUNDPLATTE}
@ Konzentrisch (SCHEIBE, SCHULTERSC..
[#g¢ Berlihrung (PRISMA_2, HALTERUNG)
[A g Berlihrung (PRISMA_2, HALTERUNG)
[# 4 Beriihrung (GRUNDPLATTE, HALTERU
[ Berilhrung (HALTERUNG, PRISMA_2)
[Fl 44| Ausrichten (GRUNDPLATTE, PRISMA_.
@ Konzentrisch (ASS_ZYLINDERSCHRA...
@ Konzentrisch (ASS_ZYLINDERSCHRA...
Eg}] Ausrichten (HALTERUNG, PRISMA_2)
E@ Konzentrisch (ASS_ZYLINDERSCHRA

=My BG2
= 'I{Zwangsbedingumgen
(0 schulterschraube_m5
=)-[tpp BGT
=- % Zwangsbedingungen
LEA< Fixieren (GRUNDPLATTE)
[A )| Ausrichten (PRISMA_1, WELLE)
[#] w4 Beriihrung (PRISMA_T, WELLE}
[l w4 Beriihrung (PRISMA_T, WELLE)
@ Konzentrisch (AS5_ZYLINDERSCH...
[Ags Haftung (GRUNDPLATTE, GESTELL)
[ Berihrung (SCHULTERSCHRALUBE.
[#1 4 Beriihrung (SCHEIBE, HALTERUNG)
(7 g Berlihrung (SCHULTERSCHRAUBE.
[A ¢1] Ausrichten (GRUNDPLATTE, HALT.
[71 44| Ausrichten (GRUNDPLATTE, PRIS...
[F1 g Beriihrung (HALTERUNG, SCHEIBE)
[A 41| Ausrichten (CRUNDPLATTE, HALT.
A Konzentrisch (SCHEIBE, SCHULTE...
[#1 g Beriihrung (PRISMA_1, GRUNDPL...
E@ Konzentrisch (SCHEIBE, SCHULTE...
(A g Beriihrung (PRISMA_2, HALTERU
Mg Berithrung (PRISMA_2, HALTERU..
[F1 g Beriihrung (CRUNDPLATTE, HALT...
A g Beriihrung (HALTERUNG, PRISMA
[ 41| Ausrichten (GRUNDPLATTE, PRIS...
M@ Konzentrisch (AS5_ZYLINDERSCH...
E@ Konzentrisch (ASS_ZYLINDERSCH...
[A ¢1] Ausrichten (HALTERUNG, PRISMA.
E@ Konzentrisch (ASS_ZYLINDERSCH...

R o =

BBAPABOLELLLLLLLLLLLLLRLLL84K884884%4K4

© 1999 - 2011 HBB Engineering GmbH - All rights reserved



Um wieder zum Beispiel des Transportgehauses zurlickzukommen:

Die Position der Welle soll geédndert werden, auch wenn sie auf der
Ebene der ,BG71“ durch Zwangsbedingungen in horizontaler Lage
Jfestgehalten“ wird. Diese alternative Position kann in der Praxis recht
nitzlich und sinnvoll sein und wirde auch funktionieren, wenn man kein
Schreibrecht auf die ,BG1“hat.

8- Et{i BGZ ﬁ Position diberschreiben

- Zwangsb{ ) Unterdrickung...
S e Die Welle ist Teil der Unterbaugruppe
s ,BG1*. Um die Positon der Welle
- [plje iy 4" Ausschneiden andern zu kdénnen, muss diese wieder
.;.'ii%t,: ;CG“I“'“;'EEQSC':: Uberschrieben werden, wie das weiter
58 WA o, Freineitsgrode anzeigen oben schon beschrieben wurde
%)Wl Ges & Eigenschaften (Position berschreiben).
D ——
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Folglich  werden alle  Zwangs-
bedingungen aus der ,BG7“ an die
,BG2“ hochgereicht und man kann die
Welle neu positionieren.

Da die Welle an einer vertikalen

e rwanosbedingungen Flache des Gestells ausgerichtet ist,
.é..@t?‘?mu . muss die Zwangsbedingung, die daftr
Aaschabe verantwortlich ist, unterdrickt werden.
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AnschlieBend kann die Welle konzentrisch auf den Mittelpunkt der
Sicherungsborung gesetzt werden (fir den Transport gesicherte Lage).

Bei dieser Vorgehensweise bendtigt man keinen Schreibzugriff auf die
Zwangsbedingungen der Komponenten der Unterbaugruppe ,Gestell!

Méchte man dennoch auch diese Zwangsbedingungen aushebeln (z.B.
das rechte ,Prisma_2‘ verschieben), gibt es zwei verschiedene
Méglichkeiten:

5 Schnitte

-y BG2

--“Zwangsbedingungen

- Wk BGT

--'R‘Zwangsbedingungen . . .

= [ty Cestell Zum Einen kann man die Position des
@8 2wangsbedingungen Prismas Uberschreiben, wenn die ,BGZ*

- P ass_zylinderschraube_M4x16

Bp ass_ovindecnranbe s AKEIV ist. Dadurch werden alle Zwangs-
~E s avindenchrabe waxis - pedingungen  des  ,Gestells® um  zwei

ey Ebenen in die ,BG2* hochgereicht und das

@ (9 Halterung Prisma kann neu positioniert werden.
-l g Prisma_1

- A Cfl Prisma_2

- [ fl Scheibe

- Ll Scheibe

- A L schulterschraube_m3

A (@ schulterschraube_m3s

-l L Welle

M P CGehasuse

M schulterschraube_m5
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Zum Anderen kann dies umgangen werden, wenn in der Unterbaugruppe
,BG1“ bereits die Position des Prismas Uberschrieben wurde und in
diesem Zustand in die ,BGZ* verbaut wird. Ist dies der Fall, werden nach
dem Einbau die Zwangsbedingungen des ,Gestells* in den
Zwangsbedingungen der ,BG1“ aufgelistet. Der rote Pfeil zeigt den
bereits abgeschlossenen Vorgang.

Baugruppen-Navigator

Beschreibender Teilename & P

o Wird jetzt die Position der Welle

- (@ schulterschraube_m5

A [ schulterschraube_m5
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B;ﬁ!;-;ﬁggfﬁbedmguwen . Uberschrieben, werden die Zwangs-
)- IE:\-'I‘.Zwangsbedmgungen "4 bedlngungen |n dle “BGZ‘ angehOben
F e romnsbedingungen ® (blauer Pfeil). Bei diesem Vorgang werden
@ ass avindenchrauoe vaxis |0 die Zwangsbedingungen aus dem ,Gestell*
By e |8 sozusagen mitgenommen und man kann
“Bpas zvinderschraube M6 1O das Prisma verschieben. Die Zwangsbe-
W (@ Crundplatte )e J . . .
Mg Harenung s dingungen sind dann in allen Ebenen
e P4 vorhanden, die oberen Ebenen haben stets
B8 Scheibe » Vorrang vor den darunter liegenden.
Mg Scheibe 0
o
o
1)
B
@]

Wenn das rechte Prisma auf die Welle ausgerichtet ist und die Welle
konzentrisch auf der Sicherungsbohrung liegt, gilt folgendes:

Ist die ,BG2“ das Anzeigeteil, befindet
sich die Welle in Schraglage, ist also
fir den Transport gesichert.

Legt man jetzt die ,BG71" als
Anzeigeteil fest, liegt die Welle
waagrecht in der Auflage.

D.h., durch Wechseln des Anzeigeteils kann zwischen zwei alternativen
Positionen gewechselt werden.
Die Funktion Als aktives Teil festlegen reicht dazu nicht aus.
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