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Messen und Beobachten eines
Achsabstandes

Version: NX 8 Ersteller: Sebastian Hoglauer

Aufgabe:

Es soll nicht der direkte Achsabstand gemessen werden (linkes Bild),
sondern lediglich der X-Anteil des Abstandes (rechtes Bild). Ein
Maximalwert soll beobachtet werden.

167.7051 mm,
150.0000 mim;

i Aufgelistete Ausdriucke Werkzeuge >
Vorgehensweise: - Ausdruck
pi3 0.022212. -
In den Ausdriicken wird ein Parameter fir diese e Tools > Expression
Messung angelegt. (Abstand messen, Measure S
H Farmel
Distance)
Damit nur der X-Anteil gemessen wird, " P ostand messen S1=X

| Tvp A

wird auf den Typ ,Projizierter Abstand
(Projected Distance)” umgestellt und die
Abstandsmessung durchgefihrt. Die
gelbe Achse dient zur Angabe der
Projektionsrichtung.

!@1 Projizierter Abstand Lq

In den Ausdriicken entsteht dadurch ein © @, Modellansichten
dynamischer Parameter, d.h., werden Zahnrad ~ © ¥ffemess

. . . -5 Anwenderausdriicke
und Ritzel zueinander verschoben, so andert - (= Bematungen

sich der Wert des Parameters (hier ,p55*). Auch M Projizierte AbstandsbemaRung
im Teile-Navigator (Part Navigator) erscheint
dieser dynamische Messwert.

‘l"—"l:EE (Projizierte Abst... (Measure) 150 mm Num...
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Damit nun ein Grenzwert beobachtet werden kann, wird der Ausdruck
ausgewahlt, wodurch das Icon ,Neue Anforderung (New Requirement)*

aktiv wird.
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Aufgelistete Ausdrucke
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Name & Formel Einh.. | Tvp Kommen
m—
4 | 18

Typ | Anzahl [Lange @
Name[lzaenge “mm E
Formel p150]

».Neue Anforderung
(New Requirement)”

% [ Ad Hoc-Anfo rderung |—

Voraussetzungsname |Achsakstand

Dimensionalitdt: Lange (mm)
Nachrichtenebene

@Einse\tig mit Bedingung
ODoppeIseitig mit Bedingung
O\Nen:esatz

[Ausdruck] |180 é

Anforderungsinformationen

Therschreitung von 180 mm
bhedingt eine Gehauseanderung!
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| [ Aanwenden || Abbrechen |

Hier wird nun ein Grenzwert flr die
Beobachtung eingetragen
(hier: Achsabstand < 180).

Teile-Navigator

Name &

. . . . istorien-Modus
Bei einer Uberschreitung des Grenzwertes entsteht L

im Teile-Navigator ein entsprechendes Warnsignal.
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