Deformierbare Telle

anhand einer Feder erklart
Stand: NX3

Modellieren der Feder

1.) Zunachst wird eine Ebene in Bezug auf das WE&ugt (X-Y-Ebene). Dann brauche ich
noch die Z-Achse, bezogen auf das WCS. Tipp: ExeBbene sollte auch erzeugt werden,
um in der Baugruppe die Rotation zu sperren. Dagabé ich im Beispiel aber nicht ein.

2.) Nun erstelle ich eine Liste mit Ausdrticken:
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Mame I Formel | Werk I Einheiten I Kommentar |
B] 30 30 mm mittlerer Durchmesser
dz 3 3 mm Crahtdurchmesser
La 70 70 i Ausgangslaenge
n 10 10 Windungen
P L0/ 7 mm Skeigung
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3.) Jetzt erzeuge ich eine Helix unter Verwendueigvadbrhin angelegten Ausdricke:
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" Regel verwenden
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f* Rechts
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Crientierung definieren |
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4.) Nun erzeuge ich die Feder mit Hilfe des Rohmf&lementes. Hier wird fur den
Innendurchmesser der Wert 0 und flr den Aussencthasber der in Punkt 2 angelegte
Parameter (d2) verwendet (siehe Bild links). Danaitt parallel zur Bezugsebene aus Punkt
1 (X-Y) eine weitere Ebene erzeugt, und zwar mihddstand LO. Das Ergebnis sollte jetzt
so aussehen wie im rechten Bild dargestellt:
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5.) Nun trimme ich die Feder an den beiden Bezugsei, damit gerade Flachen entstehen
(siehe Bild), auf die ich spater verknipfen kanabBi auf die Standardrichtung der
Trimmung aufpassen, damit zwischen den beiden EbdieeFeder stehen bleibt.

6.) Nun lege ich die Bezugselemente und die Helbeien anderen Layer, und erstelle im
Anschluss ein Referenz-Set ,Solid“. An dieser $tsjpeichere ich auch mal kurz.

Im nachsten Schritt kann damit begonnen werdengetsmierbare Teil zu definieren.

Definition des deformierbaren Teils:

1.) ,Werkzeuge“ — ,Deformierbares” Teil auswahlen.
2.) Sinnvollen Namen vergeben (z. B. DruckfedenséhlieRend auf ,Weiter* klicken.

3.) Jetztalle Formelemente links markieren und mit dgrinen Pfeil nach rechts
verschieben (siehe Bild). AnschlieBend auf ,Weitditken.



Deformierbares Teil neu definieren

[T Definition

@ Formelements
[T susdriicke
[ Referenzen

[T Zusammenfass.

N

N

Formelemente in Teil

Formelemente in Deformierbaren Teil

Filter |1r

[” Untergeordn, Formelemente hinzufigen

FIXED_DATUM_PLANE(S)
FIXED_DATUM_AXIS(13)
HELIX(14)

CABLE(16)
DATUM_PLANE(17)
TRIM_BODY({18)
TRIM_BODY(19)

FIXED_DATUM_PLANE(S)
FIXED_DATUM_AXIS(13)
HELIX(14)

CABLE(16)
DATUM_PLANE(17)
TRIM_BODY(18)
TRIM_BODY(19)

Weiter =
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4.) Nun definiere ich den Parameter, der spateyesiellt werden soll. Dazu verschiebe ich
den Wert fur die Lange der Feder(hier: LO) mit dgninen Pfeil nach rechts. Bei den
Ausdruck-Regeln gebe ich keine an, d. h. die Fkden beliebig gedehnt oder gestaucht
werden (ob dies sinnvoll ist oder nicht ist ein@md Thema). Danach auf ,Weiter” klicken.

Deformierbares Teil neu definieren

N

‘Werflighare Ausdriicke
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Deformierbare Eingabeausdriicke
[T Zusammenfass.
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5.) Nun erscheint ein weiteres Fenster, in demeefen angegeben werden kénnen. In
diesem Fall ist das Feld leer. Auf ,Weiter” klicken

6.) Jetzt habe ich alle notwendigen Angaben furddgdsrmierbare Teil gemacht und klicke
auf ,Beenden/Schlichten*.

7.) Jetzt erscheint ein neues Formelement im Kokistmsnavigator:

& Teile-MNavigator

Mame | Layer
[@. Modellansichken

[ Anwenderausdriicke

-2 Madellhistorie

- i € FIED_DATUM_PLAME... 101
- A [#1 FI¥ED_DATUM_AXIS (... 101
- b €Y HELLX (14} 21
- A g CABLE (16) 1

- b € DATUM_PLANE (17} 101
- B G TRIM_BODY (16) 1

- B CF TRIM_BODY (19) 1

Cruckfeder "Druckfed, ., =

Das deformierbare Teil ist nach dem Speichern b&neden Einbau.

Deformierbares Tell einbauen:

1.) Deformierbare Teile werden eingebaut wie afldesien Teile auch (z. B. mit ,vorhandene

Komponente hinzuflige: 7 Die Verknupfungen innerhalb der Baugruppe lassemwie
gewohnt anbringen. Nach dem Einfligen des deformierbTeils 6ffnet sich ein Fester, in
dem die gewiinschte Lange der Feder eingegeben nvkate.

M Druckfeder x|
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© [ w ¢
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2.) Wenn dieses Fenster geschlossen wird, ohn@aemeter anzugeben, dann kann die
Komponente nachtraglich verformt werden. Dazu imd@appennavigator mit der rechten
Maustaste auf die zu verformende Komponente gehdnuerformen® anklicken.

3.) Danach muss eine neue Verformung erzeugt wetden mit weil3em Zettel).
4.) Jetzt 6ffnet sich das oben gezeigte Fenstataniend der Wert kann eingegeben werden.

5.) Nach erfolgreicher Verformung erscheint im Kioaktionsnavigator ein neues
Formelementg Druckfeder "Druckfed. ..

Per Doppelklick auf dieses Element kann der Wertlié Verformung gedndert werden.
Alternativ geht dies auch Uber die Ausdrucksliste.



