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Hier die Ableitung der|Baugruppe mit anschlieRender Bearbeitung =
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- &% Umdrehung1 (Vereinigung Voll)

- [Tt extrusion1 (Differenz x 74,8 mm)

— [ Rundungl

I 9 Rundung3 (0,5 mm)

- =l Skizzed

- [Tt Extrusion? (Differenz x 10 mm)

& g2 Umdrehung? (Differenz Voll)

- & Umdrehung3 (Differenz Voll)

ohrungt (@4 mm Durch alle Tiefe)

Skizze6 nur zum Messen

— @) Bahrung3 (@4 mm x 2 mm Tiefe)

& [T Extrusions (Differenz x 0,5 mm)

(-~ @1Fasez (1 mm)

(— (&) Bohrung4 (Konische Senkung B5,3 mm x 60 grd, 82,5 mm x 4,6 mm Tiefe)

L (D pauteilende

Im n&dchsten Schritt habe ich aus dieser ipt wieder eine Baugruppe erstellt und die letzten Teile hinzugefigt.
‘: Dann folgt die idw mit dem bekannten Problem, dass der Korper nur noch als 1 Teil erkannt wird.
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