Die wichtigsten Zahnradgetriebe

Stirnradpaar mit

geraden schrégen Doppelschrig- Kegelradpaar Schneckenrad-
Zdhnen Zihnen zédhnen
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Stirnradgetriebe und Kegelradgetriebe nennt man auch Walzgetriebe, weil die Mantelflachen der thee
tisch bestimmbaren Walzzylinder bzw. Walzkegel aufeinander abwélzen (rollen). Die Zahnflanken bes
R&der gleiten aufeinander: Gleitreibung der Zahnflanken.
Bei den Schneckenradsétzen (Schnecke und Schneckenrad) und bei den Schraubradpaaren gle
die Zahnflanken zusétzlich in Richtung der Schraubung aufeinander. Diese zusétzliche Schraubreib
verursacht eine groBere Abnutzung der Zahnflanken als bei den Walzgetrieben und einen geringe

Wirkungsgrad.

Grundbedgriffe fiir Stirnrdder mit Geradverzahnung: Die Teilung p ist der Abstand von Zahn zu Zahn.
BogenmaB auf dem Teilkreis gemessen. Der Modul m als wichtige KenngréBe bei der Verzahnung erg
sich aus folgender Uberlegung:

Teilkreisumfang =d-nm=p-zoderd= % g

Die Zahnezahl z muB ganzzahlig sein. Damit der Teilkreisdurchmesser eine einfache, genau meBbas
Zahl wird, muB p/m eine ebenso einfache Zahl sein. Diese Zahl nennt man den Modul m.

Modul m = % Teilungp=m-m Teilkreisdurchmesserd=m - z

Genormte Modulzahlen nach DIN 780, Reihe 1 (Auszug):
03—04...09—-10—-126—15—20—-25—3—4—5—6—8—10—-12—16—20—25
Das Ubersetzungsverhiltnis: Wenn zwei Zahnrader miteinander laufen, so kann man sich die beids
Teilkreise aufeinander abwélzend denken. Sie heiBen darum auch Walzkreise.

Esistalsod; - m-n;=d, - m- n, Man setzt fir d; = m - z, und d, = m - z; und erhéit:
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Normale ZahnmaBe: Kopfh&he h, = m, FuBhéhe hy = 1,16 m, Zahnstarke s ~ 19/40p



